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A-Lisan Seg¢imi

D-Gosterge Ayarlari;

K-Ses Ayarlari;

AO1:Lisan

D01:Kat Butonyer

K01:0kuma Stili

B-Sistem Ayarlari

D02:Kabin Butonyer

K02:Kat Okuma Zamani

BO1:Asansor Tipi D03:Gosterge Cikisi KO03:Gong Tipi
B02:Kumanda Tipi D04:Hedef Kat Flash KO4:Gong Calma
B03:Durak Sayisi DO05:Y6n Oku Kalin KO05:2.Ses

B04:Kabin Lamba Siiresi

D06:Kayan Rakam

KO6:Ses Diizeyi

B05:Katta Bekleme Suresi

D07:Kayan Ok

K07:Seyahat Mzigi

B0O6:Yuksek Hiz Stresi

D08:Yavas Kalkis

KO8:Durum Bilgi Ok

B0O7:Dustik Hiz Siiresi

D09:Buzzer

K09..K32: Kat01..Kat24 Anons

B08:Parka Gidis Siiresi

D10:Kayma Hizi

M-Hiz Ayarlari;

B09:Park Duragi

D11:Servis ismi

MO1:Durus

B10:Yangin Duragi

D12:Kat isimleri

MO02:Seviyeleme

B11:RP Birakma Siresi

E-Programlanabilir Girisler;

MO03:Yanasma

B12:Dubleks Segimi

E01..E24:Giris 01..24

MO4:Revizyon

B13:Hiz Segimi

F-Programlanabilir Cikiglar;

MO05:Kuyu Ogrenme

B14:PTC Kontrol FO01..F12:Cikis 01..12 MO06:1.Hiz
B15:Demo Modu G-Bakim Ayarlars; MOQ07:2.Hiz
B16:Kapilari Ag GO01:Bakim Suresi MO08:3.Hiz

B17:Kat Cagrilari

G02:Yangin Hatal Sil

MO09:Baslangig Pozisyon

B18:Kapi Parkta Acik

GO03:Reserved

M10:3.Hiz Mesafe

B19:Kapi Yanginda Agik

GO04:Hatalari Sil

M11:2.Hiz Mesafe

B20:Kapi Depremde Agik

H-Kurtarma Ayarlari;

M12:1.Hiz Mesafe

B21:Ekran Yenileme

HO1:Kurtarma Tipi

N- Kabin Programlanabilir Girisler;

B22:Enkoder Yenileme

HO02:Kurtarma Gecikme Suresi

NO1..N11: Kabin Giris 01..11

B23:Zemin Cift Buton

HO03:Kurtarma maksimum sire

O- Kabin Programlanabilir Cikislar;

B24:817 Alt 2 Durak

HO04:SAK Gecikmesi

01..08: Kabin Cikis 1..8

B25:Cagri iptal

HO5:KAK Gecikmesi

P- Hizh Kurulum;

B26:UCM Koruma

HO6:Kurtarma Yonu

PO1:Asansor Tipi

B27:UCM Testi

I-Kuyu Kopyalama;

P02:Kumanda Tipi

B28:UCM Gecikme

101:Kuyuyu Ogren

P03:Durak Sayisi

B29:Calisma Modu 102: 3. Hiz Yavas Yolu PO4:Sayici Tipi
B30:Revizyon Hareket Tarzi 103: 2. Hiz Yavas Yolu PO5:Seviyeleme
B31:Sayici Tipi 104: 1. Hiz Yavas Yolu PO6:Kapi Tipi

B32:Seviyeleme Siiresi

105:Aski Tipi

P0O7:Kat Butonyeri

B33:Seviyeleme

106:Miknatis Boyu

P08:Kabin Buton

B34:ML1-ML2 Ters 107:ince Kat Ayari P09:Aski Tipi
B35:Enkoder Ters 108:Disli Orani P10:Miknatis Boyu
B36:Toplama Tipi 109:Kasnak Capi P11:Disli Orani

B37:Maksimum Motor Siiresi

110:Enkoder Palsi

P12:Kasnak Capi

B38:Faz Sirasi

I11:Yukari Diizeltme (Durak 02..24)

P13:Enkoder Pals

B39:Kontrast

112:Asagi Diizeltme (Durak 01..23)

B40:7 Segment & Gray Cikisl

113:Kat Yiiksekligi (Durak 01..24)

C-Kapi Ayarlari;

J-Genel Ayarlar;

CO01:Kapi Tipi Segimi A

JO1:Hafiza Ayar

C02:Kapi Tipi Se¢imi B

J02:LOP Haberlesme

C03:A Kapi Limit Tipi

J03:Sifre Degistirme

CO04:B Kapi Limit Tipi

J04:Kabin Girisleri

CO5:Kilit Bekleme Siiresi

JO5:Kabin Cikislari

C06:Kap1 Kapama Suresi

J06:UCM Hata Sil

C07:Kap1 Agma Gecikmesi

JO7:Ana Giriglerl

C08:Tek Kapi Tam Otomatik

J08:Ana Girigler2

C09:Fotosel Maksimum Sire

J09:Ana Cikiglar

C10:Limit Kontrol

J99:Versiyon

C11:Erken Kapi Agma

C12:Kapi Tipi

C13:Kapi Agik Bekleme




'/ RUMUZLAR REVO-LC

REVO-LC RUMUZLARI

MP Sebeke Besleme (380V AC) 141 141 Sinyal Girisi

RST Sebeke Notr 142 142 Sayici Girisi

10A Giivenlik Devresi Notr Déniisi 817 Alt Zorunlu Kesici Manyetik Salter
120 Stop Devresi 818 Ust Zorunlu Kesici Manyetik Salter
130 Kap! Fis Kontak Devresi 820 Yedek Girig

140 Kap! Kilit Devresi ML1 ML1 Sinyal Girigi

10B Kontaklarin Nétr Gikis ML2 ML2 Sinyal Girisi

1 RU1 RU2 RF RH RY Kontaktor Ortak Besleme Gerilimi 869K | Kabin Ustll Revizyon Anahtari

RU1 Asag Yon Kontaktsri C1H CanBus Haberlesme Cikisi 1. Kanal

RU2 Yukar Yén Kontaktéri C1L CanBus Haberlesme Cikigi 1. Kanal

RF Dusik Hiz Kontaktorii FRN1 | Fren izleme Girisi

RH Yiksek Hiz Kontaktori FRN2 | Fren Izleme Girisi

RY Seviyeleme Hiz Cikisi PRG2 | Programlanabilir Girig
ITF itfaiye Girisi

RLC Yuksek Hiz Kontaktor

KAK Kurtarma Kontoktori Cikisi YAN Yangin SQQ&pr Girisi

SAK Sebeke Kontaktori Cikisi 2 PepiQ,$onsor Girigi

RGA Reglilatér izleme Girigi

RPA Ana Kontaktorler (RPA, RPB)
RPB Yiksek Hiz Kontaktéri

PTC Motor Termistor Girigi

RTC Regiilatér Bobini Normalde Kapali Kontak Cikisi ’ X01-16 ‘ I¢/Dig Kumanda Kayit Girigleri

RTCOM | Regiilatér Bobin Girig Ortag ! A-2BC \ 7-Segment Gosterge Gikislari
RTO Regiilatér Bobini Normalde Agik Kontak Cikisi 02 Servis Digi Lambasi Cikigi
LIR1 Pompa Sinyali Besleme Girisi 12 Mesgul Lambalari
LIR2 Pompa Sinyal Cikisi 31 Asagi Yon Oku Lambalari
OPC Programlanabilir Réle Normalde Kapali Cikisi 32 Yukari Yén Oku Lambalari
i bl | REVO PARALEL KABIN KARTI RUMUZLARI
OPO Programlanabilir Réle Normalde Agik Cikisi
+0@e®) 1 | 02,12,31, 32 Sinyal gikiglan 1000 ise FLS  |Flasdr Lamba Gikisi
+@®)0 1 | 02,12,31,32 Sinyal gikislari 100 ise A-15 | AKapisi A-3,A-5 Ortagi
A-3 A Kapisi Kapa Sinyali
| CON1,2,3,4] Flexible Kablo Baglanti Noktalar | a5 AKepo Ao Syal
‘ 100-1000 ’ Kontrol Devresi Besleme (0-24VDC) ‘ B-15 B Kapisi B-3,B-5 Ortagi
GND Encoder Devresi Besleme Cikisi (0 Volt) B-3 B Kapisi Kapa Sinyali
+15V Encoder Devresi Besleme Girisi (15VDC) B-5 B Kapisi Ag Sinyali
A-A+ | Encoder Devresi A Kanall Uglari 1 Kabin Lambas! Besleme Girisi (220 VAC)
B-B+ Encoder Devresi B Kanali Uglari 2 Kabin Lambasi Besleme Cikisi (220 VAC)
AUX Programianailii@a8k Giris C1H Canbus Haberlesme Girisi (Kumanda Panosu ile )
BY-P Baypas BilgisigiliSi C1L Canbus Haberlesme Girisi (Kumanda Panosu ile )
FLR Katta Bilgisi Girisi G3-G0 | Gray Kod Cikislari
DFI Surticu Hata Bilgisi DD Ding Dong Sinyal Cikis!
KRC Ana Kontakérlerin Besleme Girisi 01 Gray Kod Cikist
REVO-LC KLEMENS RUMUZLARI 32 Yukari Yon Oku Lambasi
500 Revizyonda Asagi Haraket Butonu 31 Asagdi Yon Oku Lambasi
501 Revizyonda Yukari Haraket Butonu ’ 2G-A-G ‘ 7 Segment Gésterge Cikislari
869P Kumanda Kartina Revizyon Anahtari ‘ HP+/- ‘ Hapérler Cikiglar
869K Kumanda Revizyon Anahtari ’ VP3 ‘ Mp3 Modal Sd Kart Yuvas: 2GB
100 Kumanda Revizyon Anahtari
870 K Dibi Revi Girisi AKU +/- | Harici Akii Baglanti Noktasi 12VDC 1,2AH
uyu Dibi Revizyon Girigi
Y Y 5 12V +/- | Dahili 12 Volt Beslemesi
500 Kuyu Dibiden Revizyonda Asagi Hareket Butonu -
— - AA Acil Aydinlatma Cikisi
501 Kuyu Dibiden Revizyonda Yukari Hareket Butonu ALR A But Bilai Girisi
arm Butonu Bilgi Girisi
RST | Kuyu Dibiden Reset Butonu 9=
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REVO PARALEL KABIN KARTI RUMUZLARI VVVF ASANSORLER iGiN
FT-A A Kapisi Fotosel Bilgi Girisi 1" VVVF Sinyalleri Besleme Gerilimi
A16 A Kapisi Kapi Acik Bilgisi RU1 Asagi Yon Sinyali
A19 A Kapisi Kapi Kapali Bilgisi RU2 Yukari Y6n Sinyali
FT-B B Kapisi Fotosel Bilgi Girisi RF Dustik Hiz Sinyali
B16 B Kapisi Kapi Acik Bilgisi RH Yuksek Hiz Sinyali
B19 B Kapisi Kapi Kapali Bilgisi RY Seviyeleme Sinyali
804 Asirl Yuk Kontak Girisi RLC Sebeke ve Kurtarma Kontaktérlerinin Besleme Ortagi
805 Tam Yuk Kontak Girisi KAK Kurtarma Kontoktori Cikisi
DTS Kapi Kapama Butonu SAK Sebeke Kontaktort Cikisi
K20 Kapi Agma Butonu RPA Ana Kontaktorler (RPA, RPB)
VAT Vatman Anahtari Bilgi Girigi RPB Ana Kontaktérlerinin Beslemesi
500 Revizyonda Asagi Hareket Butonu RTC Regiilatér Bobini Normalde Kapali Kontak Cikisi
501 Revizyonda Yukari Hareket Butonu RTCOM | Regiilatér Bobin Giris Ortag
’ 401-16 ‘ Kabin Kat Kayit Girigleri 1' den 16 Duraga Kadar RTO Regtilatér Bobini Normalde Acik Kontak Cikisi
1000 Paralel Kabin Karti Besleme Girisi 0 Volt C1H CanBus Haberlesme Cikisi 1. Kanal
100 Paralel Kabin Karti Besleme Girisi 24 Volt C1L CanBus Haberlesme Cikisi 1. Kanal
CIFT HIZLI ASANSORLER iCiN 3,96 Beyaz Erkek Terminal CanBus Haberlegme igin 2. Kanal
1" RU1 RU2 RF RH RY Kontaktér Ortak Besleme Gerilimi SHIELD | CanBus Haberlesme Igin Kablo Koruma Ugu
RU1 Asagi Yon Kontaktéri 100 CanBus Haberlesme icin 24 Volt Besleme
RU2 Yukari Yén Kontaktorii 1000 CanBus Haberlesme igin 0 Volt Besleme Déniisi
RF Dusuk Hiz Kontaktéru C2H CanBus Haberlesme Cikisi 2. Kanal
RH Yiiksek Hiz Kontaktori C2L CanBus Haberlesme Cikisi 2. Kanal
RY Seviyeleme Hiz Cikig!
HiIDROLIK ASANSORLER iCiN
" Valf Besleme Gerilimi
RU1 Asagi Yavas Valfi *******x
RU2 Yukari Yavas Valfi
RF Asagi Hizh Valfi
RH Yukari Hizli Valfi
RY Acil indirme Valfi
RLC Sebeke ve Kurtarma Kontaktérlerinin Besleme Ortagi
KAK Kurtarma Kontaktérii Normalde Agik Cikisi
SAK Sebeke Kontaktéri Normalde Agik Cikisi
RPA Yukari Kontraktorii Normalde Agik Cikisi
RPB Yukari Kontraktorti Besleme Girisi
RTC Ucgen Baglanti Kontaktér Cikisi
RTCOM | RT Rolesi Besleme Girisi (RTO ve RTC igin)
RTO Yildiz Baglanti Kontaktér Cikisi

www.konelsan.com.tr
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Boyut (en*boy*yukseklik mm) 225*225*30

Calisma Sicakhgi -20/+60 °C

Koruma Sinifi IP 20

Nem %95

Sebeke Kontrol Girisi 3 X380V, 50Hz, N

Kontrol Besleme Gerilimi 24 £ 5VDC

Guic Tuketimi Maksimum 400mA 10W, 24volt icin
Gulvenlik Devresi Gerilimi Maksimum 230 VAC

Kontrol Sinyal Girigleri 24 £+ 5VDC

Kontrol Sinyal Cikislari 24 + 5 VDC Kisa devre korumali
Analog Sinyal Cikislari Bu Urinde aktif dedil.

CanBus Haberlesme 24 £ 5VDC

= J oronozeuiaen 4

* EN81-20 Standartlarina uygun

e 24 durak calisabilme

e Kuyu kopyalama 6zelligi - Hidrolik Asansor Destegi

* Dahili cift kapi destedi ile her kat icin bagimsiz kapi ayari

* Dahili kap! képrileme sistemi

* Programlanabilir giris ve cikislar

* Tumlesik klemens kartli ile basit ve hizli 6rim ve hizli devreye alma
* Dahili anons ve muzik sistemi

* 4 Asansdre kadar grup calisma

= JJ) rizses sonman 4
AL o

o" ............. karti panoya
rma deligi

LCD gésterge

—
225mm
210 mm

O 04 ........................................................ Ayar butonl
v_ _Y__ 1o ol L Mika tutucu vida 3x8 YHB
- T, Mika Cam 2 mm
1 210 mm !
' i) P
! . 225 mm ,
>, B 25mm Metal distance
- PCB tutucu vida 3x8 YHB

< o =
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REVO-LC KOLAY KURULUM REHBERI
\; ‘_/

[DURUM EKRANI]

Asansorin galisma

] modunu gésterir.
N-Normal ¢alisma modu
M-Montaj Modu

H-Hata Modu
R-Revizyon Modu

| Kabinin bulundugu kat |

Kumanda karti mevcut
durumu bildiren ekran

Hedef Kat

Asansorin hareket yonini veya durdugunu gdsteren alandir yukari
ok 1 yukari asagi | ok asagi duz gizgi ise hareket olmadigini gosterir

Kabin hareket hizi gosterir I

Kabinin bulundugu
pozisyonu enkoder
pals degerini gOsterir.

Kabinin kuyuda ki
pozisyonunu metre
cinsinden gdsterir.

100 ile 1000 arasindaki
voltaji yazar.

3.hiz yavaglama
yolunun degeri

Enkoder Kontrolii Nasil Yapilir?

Enkoder dogru baglandiginda veya kartin enkoderi sayip saymadidinindan emin olmak i¢in asansdr el kumandasindan
revizyona alinip asagi ve yukari yénde hareket ettirilir. Agagi inerken enkoder pals bilgisinin azalmasi, yukari ¢ikarken
enkoder pals bilgisinin artmasi gerekir. Kuyu okutma yapmadan bu kontrolu yaparsaniz ve enkoder saymasi dogru ise kuyu
okumaya baslayabilirsiniz. Kuyu okuma esnasinda ML1 yonii ve enkoder yénii otomatik olarak algilanarak diizeltme
islemi yazilimsal olarak gergeklesir.

| Hata Sirasi
| Hata Aciklamasi
[

HATA EKRANI ve HATALARI TEMIZLEME ?
Bu ekranda kumanda kartinin verdigi maksimum 20 hatayi gorebilirsiniz. Hatanin hangi katta verildigi hatanin
sirasini ve hatanin agiklamasini bu ekranda gorilir. Hatalari gezmek igin yukari ve agagi oklar ile hata listesi gexzilir.

Hata listesinin temizlenmesi icin GIRIS ve CIKIS tusuna ayni anda basilarak hem hatadan ¢ikilir hem de hata
listesi temizlenmis olur. Kartta mevcut bir hata var ise ERROR ledi kirmizi yanar. Bu led yandiginda hatalari kontrol
etmeniz gerekmektedir.
KUYU KOPYALAMA NASIL YAPILIR? .
Pano montaji bittikten sonra revizyona alip GIRIS tusuna 3 saniye basili tutularak ana menuye girilir. Ana menindn P.Hizh
Kurulum parametresine girilir. Burada yer alan tim bilgileri kartta giriniz ve degerin dogru oldugundan emin olunuz.
Ardindan B.Sistem Ayarlar parametresinden B29:Calisma Modu >Normal olarak segilir. Ardindan asanséri revizyondan
¢ikariniz ve 1.Kuyu Kopyalama parametresinden 101:Kuyu Ogren >Basla segilerek kuyu kopyalama baslatilir. Gerekli olan
hareketleri artik kart kendi yaparak kuyu kopyalama islemi bittiginde ekranda “KUYU OGRENME OK” yazar ve kuyu
kopyalama iglemimiz bitmis olur.
KABIN ICI KAT AYARI NASIL YAPILIR? .
Kuyu Kopyalama islemi tamamlandiktan sonra . Kuyu Kopyalama parametresinden 107: Ince Kat Ayari >Aktif secilir.
B.Sistem ayarlari parametresinin B33: Seviyeleme >Encoder segilir. Bu parametre aktif oldugunda asansér bulundugu
katta kapilari agar, dis kasetleri servis disi kalir ve dis kasetler kayit almaz. Kabin i¢ine gecilir ve ayarlanmak istenen kat
icin Kapi Kapama tusuna basili tutarak; en alt duraga basilirsa agagi ydonde, en altin bir st duragina basilirsa yukari yénde
dazeltme islemi yapar. Ornegin 0 ile baslayan asansorler i¢in 0 = asagi yon, 1 = yukari yénddr. Bu islem tim katlar igin
aptimahdir.
?ISTEM DISI HAREKET (UCM) TESTi NASIL YAPILIR?
Asansoriin revizyon modunda olmadigindan emin olunuz. Asansoriiniiz; dislili ise RGA girisini, dislisiz ise FRN girisini
kullaniniz. ilgili girise switchin kapali (NC) kontagini, switchin (COM) ucunu ise 100(+24) girisine baglayiniz. Bagli olan girisin
ledi asansor kattayken yanacak, yon aldiginda sénecektir. Ardindan asanséri normale alip B.Sistem Ayarlari parametresinin
B26: UCM Koruma ve B27: UCM Testi >Aktif secilir. Ekranda “KATTA YUK ASAGI YUKARI” yazar. UCM testini yapmak
istedigin yonu agagi ve yukari yon tuglariyla seginiz ve UCM testinin yapilmasini bekleyiniz. Kabin hareket aldiktan sonra
ML1 veya ML2 miknatis hizasindan ¢iktiginda istem Disi Hareket (UCM) hatasi verecektir. GIRIS ve CIKIS tusuna ayni anda
basilarak hem hatadan ¢ikilir hem de hata listesi temizlenmis olur.

www.konelsan.com.tr ”

Hata Kodu

Hatanin Olustugu
Durak




WA X~ oo

[ACILIS EKRANI]

Sistem ilk enerjilendiginde kumanda kartinin LCD ekranina ilk olarak acilis ekrani gelir.

Acilis ekraninin ardindan kumanda kartinin yazilim versiyon numarasi ve seri numarasi
(301150) gelir.

[CALISMA EKRANI]

Bu ekranda Asansériin mevcut durumu (3.Yiiksek Hiz), (01) bulundugu kati, (?) yukari yonde
hareket edecegini ,(02) hedef kati ve (N) asansoriin ¢calisma modunu (Bkz B:29) gosterir.

[ENKODER EKRANI]

Bu ekranda kabinin kuyudaki pozisyonunu metre cinsinden (-000m) konumu, kabinin hareket
hizini metre/saniye cinsinden gdsterimi (000) , kabinin bulundugu pozisyonun enkoder pals
degerin (000001) gosterimi , 3 hiz yavaslama yolunun (Bkz 1:06) degeri milimetre cinsinden
gosterimi (RP3=1800mm) , 100 ile 1000 girislerindeki voltajin gdsterimi (24,8v) yapilir.

[HATA EKRANI]

Bu ekranda hatanin sirasinin gésterimi (01-HATANO:) , hata numarasinin gosterimi (29) , hata
kodunun gésterimi (FO1) ve hatanin agiklamasi (ALT-UST limit kesik) yapilir.

[MENUYE GIiRiS/CIKIS]

Kumanda kartinin GiRiS tusuna 5 saniye basildiginda parametreleri ayarlamak igin mentilere
giris yapmis olursunuz. Meniilere giris yapmadan énce LUTFEN bu kullanim kilavuzunu
inceleyiniz. Menulerde Yukari/Asagi tuslari ile gezinti yapabilirsiniz ve segenekleri
degistirebilirsiniz. Degistirdiginiz parametreyi GiRi$ tusuna basarak kaydedebilirsiniz.
Menilerden cikis icin CIKIS tusuna bir kez basmaniz yeterlidir.

[A-LiISAN SECimi]

Kumanda kartinin kullanici ara yiiz dilinin tercihi yapildigl parametredir. Tanimh olarak
“Tiirkgce” gelir. Diger dil secenegi “English” ingilizce’dir

[B-SISTEM AYARLARI]

Asansor motorun tahrik tipinin segildigi parametredir. Segcenekler;

*> Diglili /// Asenkron motor ile tahrik edilen asansor sistemlerinde segilir.
*> Diglisiz /// Senkron motor ile tahrik edilen asansor sistemlerinde segilir.
*> Hidrolik ~ /// Hidrolik Gniteler ile tahrik edilen asansor sistemlerinde segilir.
*> Cift Hizh  /// Cift Hiz halatli asansorler igin bu ayar secilmelidir.

Asansor kumanda tipinin segildigi parametredir. Segenekler;
*> 1 Buton /// Kat ¢agri butonlarinin tek buton olarak baglandigi zaman segilir.
*> 2 Buton /// Kat ¢agri butonlarina 2 buton baglandigi zaman segilir.

Durak sayisi bu parametre ile belirlenir.
*> 2 ila 24 durak calisir.

www.konelsan.com.tr ”
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Kabin Lambasinin, bekleme durumunda ,ayarlanan siire sonunda kapanmasini ayarlayan
parametredir.
*>0....250 saniye

Toplama esnasinda diger kayitlara gitmeden 6nce durakta bekleme siiresi bu parametreden
ayarlanir.
*>0....250 saniye

iki kat arasi yiiksek hiz igin taninan maksimum seyir siiresidir.
*>0....250 saniye

Distk hiz icin taninan maksimum seyir siresidir.
*>0....250 saniye

Park Duragi atanmis ise , asansoriin ¢agri olmamasi durumunda , park katina gitmeden 6nceki
bekleme siiresidir.
*>0....9000 saniye

Asansorin ¢agri olmamasi durumunda ,parka gidis stiresi sonunda gidecegi park kat.(0-Pasif)
*> Park igin secilen durak

Asansorin yangin olmasi durumunda kabinin gidegegi durak segilir.(0-Pasif)
*> Park igin segilen durak

Asansoriin ,hareket tamamlandiktan sonra,invertere verdigi RP(enable) sinyalinin kesilmesinin
gecikmesidir.
*>5....100 saniye

Dubleks asansérlerde ,asansér pano segimidir.
*> jptal

*>A

*>B

Asansor hiz segimi
*>1.0m/s

*> 1.6 m/s

*> 1.6 m/s Gzeri

www.konelsan.com.tr

Motor PTC sensoriintn kontrol edilgi parametredir.
*> Aktif  /// Motor PTC sicaklik kontroli yapilir ve sinir asilir ise kumanda karti PTC hatasi verir.
*>iptal /// Motor asiriisinir ise kumanda karti hata vermez ve motor arizalanabilir.

Asansoriin DEMO modunda galistigl parametredir. Kartin enerjisi kesildiginde pasif olur.
*> Aktif  /// Kumanda karti rastgele kayit vererek calisir.
*>iptal ///

Hedef durakta kapilarin agilip agilipmayacaginin segcildigi parametredir.
*> Aktif  /// Kapilari agar.
*>iptal /// Kapilari agmaz.

Asansoriin kat kasetlerinden kayit alip almayacagini belirlendigi parametredir.
*> Aktif /// Kumanda kartinin kat kasetlerinden kayit almasi aktif olur.
*> iptal /// Kat kasetlerinden kayit almaz.

y : 4
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Aktif edilirse asansor park katina gittiginde kapi agik bekler.
*> Aktif /// Park duraginda kapi acik bekler.
*> [ptal /// Park duraginda kapi kapali bekler.

Yangin durumunda Kapinin durumunu belirleyen parametredir.
*> Aktif /// Yangin duraginda kapi agik bekler.
*> [ptal /// Yangin duraginda kapi kapali bekler.

Deprem durumunda Kapinin durumunu belirleyen parametredir.
*> Aktif /// Deprem duraginda kapi agik bekler.
*> [ptal /// Deprem duraginda kapi kapal bekler.

Asansor hareket halindeyken LCD ekranin bilgi yenileme durumunu belirleyen parametredir.
*> Aktif /// Asansor hareket halinde iken durum mesajlarini gtinceller.
*> [ptal /// Asansor hareket halinde iken durum mesajlarini glincellemez.

Asansoér hareket halindeyken kat miknatisini gérdigtinde o katin kuyu okuma esnasinda
kaydettigi enkoder pls degerini otomatik olarak o kata atar.

*> Aktif /// Asansor hareket halinde iken enkoder pls degeri giincellenir.

*> [ptal /// Asansor hareket halinde iken enkoder pls degeri giincellenmez.

Zemin katta Gift kapi var ise bu parametre aktif edilir. Revizyon kartindan B kapisi 416’ya baglanir.
*> Aktif
*> [ptal

817 altinda 2 kat var ise bu parametre aktif edilir.
*> Aktif
*> |ptal

Kabin igi tuslarin yanlighkla basildiginda kayit iptal etme 6zelligini agan parametredir.

*> Aktif  /// Kumanda karti kabin icinden verilen kayidi kayit verilen butona 3 saniye basilarak
iptal edilmesini saglar.

*> [ptal /// Kabin icinden verilen kayit iptal edilemez.

istem disi hareket korumasinin aktif edildigi parametredir.

*> Aktif /// Kabinin kontrolsiiz hareketi durumunda sistem duruma gére 17-18-19 hatalarini
verir.Bu UCM hatalari enerji kesilip gelse dahi kaybolmaz. Yetkili miidahale ile silinmelidir.

*> iptal /// Onerilmez. istem disi harekette kart korumaya gegcmez.

UCM Test Modu:

*> Aktif  /// Bu mod aktif edildiginde, UCM Korumasi (Bkz.B26) aktif ise, kabin kattan
ayrilarak(Yukari-asagi test yoni yon oklari ile segilir) otomatik UCM hatasina geger.

*> iptal /// UCM testi yapilmaz.

UCM hatasi kontrol hassasiyeti .
*> 0...250 mili saniye

Asansoriin hangi modda galisacagini belirlendigi parametredir.

*> Montaj /Il Asansor, ilk kurulum asamasinda iken montaj modu segilir. Bu modda kurulum
esnasinda montaj icin engel olabilecek hatalar verilimez. Cagrilar kabul edilemez.

*> Pano Test /// Asansor kumanda panonun imalati esnasinda operatériinlin test yapmasini
saglayan parametredir.

*> Normal /// Kurulum islemi sonrasi asansoriin normal ¢galisma modudur.
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Revizyonda hareket tarzi revizyonda asansor kabinin en fazla nereye kadar hareket edecegini
sec¢imi yapilir.

*> Kesiciye kadar. /// Kesiciler kestigi anda katina gelmeden asansor durdurulur.

*> Katina kadar. /// Kesiciler kesse dahi asansor katina kadar gider.

*> Stopa kadar.  /// Asansor stop kesene kadar katina gider.

Sayici Tipi ile asansorin katlari algilayici sisteminin segimi yapilir.
*> Enkoder Sayict  /// Kuyu kopyalamada kullanilir.

*> MO 2.magnet  /// Standart MO sayicl.

*> MO 1.magnet /// Standart M1 sayicl.

*> ML1-ML2 Sayici /// ML1-ML2 sayici (Hidrolik Asansorler igin).

Seviyeleme siiresi Seviye Yenileme(Bkz.B33) aktif ise , seviye yenilemenin slirecegi maksimum
slre ayarl.
*>0....250 milisaniye

Seviyelemenin hangi sisteme gore yapilacagini sectigimiz parametredir.
*> iptal

*>141-142 /// 141-142 manyetik salteri kullanihr.

*> Enkoder /// Enkoder kullanilarak yapilir.

ML1-ML2 Ters baglanti durumu kumanda kartindan degistirdigimiz parametredir.

*> jptal /// ML1-ML2 baglantisi dogru yapilmis ise bu secenek aktif edilir.

*> Aktif /// ML1-ML2 baglantisi yanhs yapilmis ise bu secenek ile kumanda kartindan baglantiyi
dizeltebilirsiniz.

Enkoder baglanti durumu kumanda kartindan degistirdigimiz parametredir.

*> iptal /// Enkoder baglantisi dogru yapilmis ise bu segenek aktif edilir.

*> Aktif /// Enkoder baglantisi yanlis yapilmis ise bu secenek ile kumanda kartindan baglantiy
dizeltebilirsiniz.

Asansor kumanda sisteminin toplama tipini belirledigimiz parametredir.

*> Asagi Toplama /// Kat ve Kabin ¢agri butonlari ayri ayri baglanir .Kabin igi cagri kayitlari her
iki yonde toplanir. Kat ¢cagri butonlari kabin asagi yonde hareket ederken toplanir.

*> Cift Yon Toplama /// Kabin ici cagri kayitlari ve katlardaki asagi ve yukari butonlari ayri ayri
baglanir. Kabin ici cagri kayitlari hareket yoniine uygun sekilde toplanir.

*> Basit Toplama /// Kabin ve kat butonlari paralel baglanir. Alinan tek kayit disinda kayit
hafizasi tutulmaz.

817’den 818’e kadar olan maximum siredir.
*>0....250

Faz ve faz sirasi kontrollint aktif etmek icin gerekli parametredir.
*siptal /// Faz kontrolii ve sirasi kontrolii iptal.

*>Sirasiz /// Faz kontroli aktif siralama kontrolu iptal.

*>Sirall  /// Faz kontroli ve siralama kontroli aktif.

LCD ekranin parlakligini bu parametre ile ayarlayabilirsiniz.
*>0....250

Bu parametre ile display ¢ikis ayarlari yapilir.
*> 7 Segment
*> Gray Kod
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[C-KAPI AYARLARI]

A kapisinin tim duraklar icin tek tek kapi ayari yapilir. ilk olarak ayar yapilacak kapi durak
numarasi ile secilir (DURAKO1) ve aktif/iptal ile durumu belirlenir.

*> Hepsi >Aktif/iptal /// Kapilarin hepsinin durumu belirlenir.

*> DURAKOL.... DURAK24 >Aktif/iptal /// Her durak icin ayri ayri ayar yapilabilir . Fabrika
ayarlarinda butlin duraklar aktif olarak gelir.

B kapisinin tim duraklar icin tek tek kapi ayari yapilir. ilk olarak ayar yapilacak kapi durak
numarasi ile secilir (DURAKO1) ve aktif/iptal ile durumu belirlenir.

*> Hepsi >Aktif/iptal /// Kapilarin hepsinin durumu belirlenir.

*> DURAKOL1....DURAK24 >Aktif/iptal /// Her durak igin ayri ayri ayar yapilabilir . Fabrika
ayarlarinda butlin duraklar aktif olarak gelir.

A kapisinin limit tipi segilir.
*> Limitsiz /// Tam otomatik limitsiz kapilarda segilir.
*> Limitli /// Tam otomatik limitli kapilarda segilir.

B kapisinin limit tipi segilir.
*> Limitsiz /// Tam otomatik limitsiz kapilarda segcilir.
*> Limitli /// Tam otomatik limitli kapilarda secilir.

Kapi kapali sinyali geldikten sonra kilit sinyalinin gelmesi i¢in beklenecek maksimum siireyi bu
parametre ile ayarlariz.
*> 0....020...250 saniye

Kapi kapama siresi
*>0....010...250 saniye

Kapi agilmaya baslamadan énceki bekleme siiresi
*> 000...250 saniye

Asansor kapilarinindan biri otomatik diger kapilar garpma ise otomatik olan kapinin duraginin
secilecegi parametredir.
*> 00 /// Otomatik kapiya sahip olan durak numarasi segilir.

Fotosel gelen sinyal kesildikten sonra kapiyi kapatacak sinyalin ¢ikisi arasindaki ayarladigimiz
parametredir.
*> 000....060...0250 saniye

A19 kapi tam kapali ve A16 kapi tam acik kapi karti role cikislari bu parametreden kontrol edilir.

*> Iptal //l Kapi karti limit roleleri kontrol edilmez.

*> Aktif /// A19 ve A16 limit cikislari kontrol edilir. Asansor kapisi kapali oldugunda A19 limit
¢ikisi 100 olur ve kumanda karti kapinin kapandigini 6grenmis olur. A19 ve A16 100 olursa,
sadece A16 100 olursa ve her ikisi 100 olmazsa kumanda karti istenilen strede kapinin
kapanmadigini 6grenip kilit bekleme hatasina duser.

Erken kapi agma ozelliginin aktif edildigi parametredir.
*> jptal
*> Aktif /// Erken kapi agma aktif

Kumanda kartinda kapi tipini segtigimiz parametredir.
*> Otomatik /// Otomatik kapilarda segilir.

*> Carpma /// Carpma kapilarda segilir.

*> Carpma-Oto /// Yari otomatik kapilarda segilir.
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Aktif edilirse asansor kayit alana kadar katta kapisi agik bekler.
*> iptal
*> Aktif

[D-GOSTERGE AYARLARI]

Kat cagri butonlarin hangi sistemle calisagina karar verilen paremetredir.
*> Paralel /// Revolution Seri Paralel Cevirici Karti ile dis kasetlerin paralel baglanti ile
toplandigi sistemdir.

*> Hazir Tesisat /// Revolution serisi 6zel dotmatriks dis kasetlerin kullanildigi sistemdir. Bu
sistemde kullanici dostu KONEL REVO seri tesisat tercih edilmektedir.

Kabin ici cagri butonlarin hangi sistemle galisagina karar verilen paremetredir.

*> Paralel /// Revolution Paralel Kabin Karti ile kabin ici butonlarin paralel baglanti ile
toplandigi sistemdir. .

*> Hazir Tesisat /// Revolution serisi 6zel Kabin I¢i Seri Butonyer Karti ile toplanan kabin igi
butonlarin kullanildigi sistemdir. Bu sistemde kullanici dostu KONEL REVO seri tesisat tercih
edilmelidir.
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Kat bilgisi ¢ikislari binary ya da gray olarak ayarlanir.
*> Gray /// Kat bilgisi Gray kod sistemi ile ¢ikis yapar.
*> Binary /// Kat bilgisi Binary kod sistemi ile gikis yapilr.

Bu parametre aktif oldugu zaman asansor display her kat degisiminde asansoriin gidecegi
kati gosterir.

*> Evet /// Gidecegi duragi hareket halinde iken gostermez.

*> Hayir /// Gidecegi duragi hareket halinde iken g0sterir.

Revo Dotmatriks displaylar kullaniliyor ve yon okunu aktif ise okun kalinhigr ayarlanir.
*> Evet /// Yon oku kalin.
*> Hayir /// Yon oku ince.

Revo Dotmatriks displaylar kullaniliyorsaniz kat yazilarinin similasyonunu degistirirsiniz.
*> Evet /// Kat isimleri asansoriin hareket yoniine gére degistiren simulasyon uygulanir.
*> Hayir /// Kat isimleri sabit olur katina gelince degisir.

Revo Dotmatriks displaylar kullaniliyorsaniz yon oku simiilasyonunu degistirirsiniz.
*> Evet /// Kat isimleri sabit kalirken yon oku kayar. Bu 6zellik igin DO5 ve D06 evet segili olmali.
*> Hayir /// Yon oku sabit sekilde yoni gosterir.

Revo Dotmatriks displaylar kullaniliyorsaniz kayma similasyonuna hiz ekleme yaparsiniz.
*>Evet /// Kayma simUlasyonu yavas baslar ve kayma hizi (D10:kayma Hizi) degerine kadar hizlanr.
*>Hayir /// Kayma simuilasyonu kayma hizi (D10:Kayma Hiz1) degerinde baslar.

Revo Dotmatriks displaylar kullaniliyorsaniz butona basildiginda buzzer aktif etmek igin kullanilir.
*> Evet /// Buzzer aktif.
*> Hayir /// Buzzer iptal.

Revo Dotmatriks displaylar kullaniliyorsaniz kayan yazinin hizinin ayarlandigi parametre.
*>0 en hizlikayma
*>30 en yavas kayma

Servis disi durumunda Revo Dotmatriks displaylerde gosterilecek karakter segilir.
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Kat isimlerini belirlemek icin bu parametre kullanilir. BO3:Durak sayisi kadar parametre eklenir.
*>01: 00 ///1.durakta 0yazmasini istedik.

[E-PROGRAMLANABILIR GIiRISLER]

Revolution girislerin programlanabilmesi 6zelligi ,arizalanan bir girisin degistirilerek kartin
kullaniminin devamina imkan tanir.

*> 0-Kullanilmiyor
*> 1-ML1
*>2-ML2
*>3-817

*
*:::ziz Ornegi_n.; 1 numaral girig( ML1 ) arizalanir ise ;
. E01:Giris 01

>6-141 *> 0-Kullanilmiyor olarak ayarlanir ve
*>7-142 E23:Giris 23
*> 8-869 *> 1-ML1
*>9-870 olarak ayarlanir. Bu durumda artik ML1 sinyaline 23 nolu
*>10-500 PRG1 girisinden bakilir. Benzer sekilde tim girigler istenildigi
*>11-501 sekilde programlanabilir.
*>12-RGA
*>13-DEP
*> 14-YAN
*> 15-ITF
*> 16-RST
*>17-KRC
*> 18-FRN
*>19-DFI
*> 20-FLR
*>21-BYP
*>22-AUX
*> 23-PRG1
*> 24-PRG2

[F-PROGRAMLANABILIR CIKISLAR]

Revolution gikislarin programlanabilmesi 6zelligi, arizalanan bir ¢ikisin degistirilerek kartin
kullaniminin devamina imkan tanir.
*> 0-Kullanilmiyor

*>1-RU1
*
*: g::gz Ornegin ; 1 numarali ¢ikig ( RU1 ) arizalanir ise ;
4 F01:Cikis 01
Padis * >0-Kullaniimiyor
*>5-RY olarak ayarlanir ve
*> 6-KAK F11:Cikis 11
*> 7-SAK *>1-RU1
*> 8-RP olarak ayarlanir. Bu durumda artik RU1 ¢ikisi 11 nolu OP1
*>9-RT ctkigindan verilir. Benzer sekilde tim ¢ikislar istenildigi sekilde
*s 10-LIR programlanabilir.
*>11-0OP1 (yedek)
*> 12-0P2 (yedek)
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[G-BAKIM AYARLARI]

Gun olarak bakim glinG ayari. Girilen bakim giini doldugunda asansor yetkili operatoriin
bakimina ihtiya¢ duyacaktir.(0-Pasif)
*>0...250 (giin)

Yangin hatasi silmek icin giris tusuna bir kez basildiginda “>” isareti yanip s6necek daha sonra
hatayi silmek icin giris tusuna bir kez daha basiniz. “OK” yazisi ¢iktiginda silme iglemi bitmis
olacaktir.

*> Hayir

*> Evet

Reserved (ayrilmis alan)

Hatalari silme parametresidir.
*> Hayir /// Tam kayith hatalara islem uygulamaz.
*> Evet /// Tum kayith hatalari siler. Hatalar silindikten sonra parametre tekrar “hayir” olur.

[H-KURTARMA AYARLARI]

Sistemde enerji kesildiginde kurtarma igin UPS kullaniliyor ise bu parametreyi UPS seginiz.
*> UPS /// Enerji kesildiginde ups devreye verir ve kurtarma gergeklesir.
*>YOK /// Enerji kesildiginde sistem kurtarma yapilmaz.

Kurtarma Gecikme Siiresi sistemde enerji kesildiginde kumanda kartinin kurtarma yapmaya
baslamadan 6nce kag saniye bekleyecegini seceriz.
*>0...250 saniye

Kurtarma Maksimum Siiresi sistemde enerji kesildiginde kumanda kartinin kurtarma
operasyonunu uygulayacagl maksimum sireyi belirleriz.
*> 0...250 saniye

Kurtarma operasyonu tamamlanip enerji tekrar geri geldiginde ,Sebeke Ana Kontakt6ériinin(SAK
cekmeden dnceki bekleme siiresi..
*>0...250 saniye

Kurtarma operasyonu dncesi , Kurtarma Ana Kontaktoriinin(KAK) cekilmesinden dnceki
bekleme siresi
*>0...250 saniye

Kurtarma operasyonu sirasinda asansor kabinin hareket yoni segimi.

*> Asagl /// Kurtarma sirasinda kabin alt kata dogru hareket eder.

*> Yukari /// Kurtarma sirasinda kabin (st kata dogru hareket eder.

*> Otomatik /// Kurtarma sirasinda kabin sistemin en yakin oldugu duraga dogru hareket eder.

[I-KUYU KOPYALAMA]

Kuyu kopyalamaya baslama parametresidir. Kuyu kopyalamaya baslamadan 6nce 3.hiz(Bkz.102),
2.hiz(Bkz.103), 1.yiz(Bkz.104), Aski Tipi(Bkz.105), Miknatis Boyu(Bkz.106), Disli Orani (Bkz.108),
Kasnak Capi (Bkz.109),Enkoder Palsi (Bkz.110), degerlerinin dogru girilmis

olmasi gerekmektedir.

*> Bagla /// aktif edildiginde eger; Calisma modu normal ise , kapilar kapali ve tiim yuksek voltaj
dondsleri var ise kuyu tanima islemi baslar ve kabin en alt kata (Revizyon Bkz.MO04) hizi ile iner.
Ardindan kabin yukariya dogru (Kuyu Ogrenme Bkz.MO05) hizi ile harekete baslar.Kat gecislerinde
ekranda o katin enkoder degeri gosterilir. Enson kata gelindiginde kat sayisi dogruysa , 817 ve
818 pozisyonlari dogruysa , enkoder sinyali dogru artiyorsa kuyu tanima islemi tamamlanir ve
hassas kat ayar degerleri fabrika degerlerine déner. islem sirasinda bu sartlardan biri
saglanmazsa islem iptal edilir ve ekranda !! isareti gosterilir.
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(3.Hi1z Bkz.M06) nin kullanilacagi rampa mesafesi. Not: Kabin harekete baslamadan énce hangi
hizla harekete baslayacagina 3.Hiz,2.Hiz,1.Hiz degerlerine bakarak karar verir. Eger DO

mesafesi kurtariyorsa (1.Hiz Bkz.M06) , 3.Hiz kurtarmayip 2.Hiz mesafesi kurtariyorsa (2.Hiz
Bkz.MO07), 1.Hiz ve D1 kurtarmayip D2 mesafesi kurtariyorsa (3.Hiz Bkz.MO08) ile harekete baslar.
Kullanilan hizin rampasina ulasildiginda (Yanasma Hizi Bkz.MO03) kullanilarak kata yanasilir. 103
2.hiz, “102 3.hizdan” ve 1.hiz, “103 2.hizdan” kiigiik olmahdir.

*>0.....9000 milimetre

2.Hiz (Bkz.MO7) nin kullanilacagi rampa mesafesi
*>0.....9000 milimetre

1.Hiz (Bkz.M06) nin kullanilacagi rampa mesafesi
*>0.....9000 milimetre

Kullanilan aski tipi ayari
*>1:1
*>2:1
*>4:1

Katlarda kullanilan miknatisin boyu
*>0...99 santimetre

Kabin igi ince kat ayari icin bu parametre aktif edilir.

*> iptal /// Kabin ici ince kay ayari yapilmaz.

*> Aktif /// Bu parametre aktif oldugunda asansér bulundugu katta kapilari acar, dis kasetleri servis disi kalir ve dis
kasetler kayit kabul etmez. Kabin igine gegilir ve ayarlanmak istenen kat igin Kapi Kapama tusuna basili tutarak En alt
durak ile asagi diizeltme, en altin bir Gst tusu ile de yukari diizeltme islemi gerceklestirilir. Ornegin 0 ile baslayan binalar
icin O=agagi, 1= yukariy1 temsil eder bu islem hem inig yoniinde hem de ¢ikis yoniinde tiim katlar igin yapiimalidir.
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Kullanilan makinanin disli orani ayari
*>0....99

Kullanilan makinanin kasnak ¢api ayari
*>0....99

Kullanilan enkoderin pals ayari;
*> 1024
*>2048

Her kat i¢in kabin asagidan yukari ¢ikarken hassas kat ayari degerleri.
Not:"Hepsi” segilerek tim katlar igin girilen deger ayarlanabilir.
*> DURAKO2 diizeltme yapilacak durak numarasi 050 milimetre cinsinden diizeltme miktari.

Her kat icin kabin yukaridan asagi inerken hassas kat ayari degerleri.
Not:"Hepsi” secilerek tiim katlar icin girilen deger ayarlanabilir.
*> DURAKOL1 diizeltme yapilacak durak numarasi 050 milimetre cinsinden diizeltme miktari.

Her kat igin enkoder degeri gdriilebilir. Not:Bu degerler sadece Kuyuyu Ogren (Bkz.101) sonrasi
degisir.
*> Dr01 Durak numarasi 2000000000 belirtilen duragin pals degeri
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[J-GENEL AYARLAR]

*> Kabin Karta YAZ /// Ana kartin tim parametreleri kabin kartina kopyalanir.
*> Kabin Karttan OKU /// Ana kartin tim parametreleri Kabin kartindan okunur.
*> Fabrika Ayarlarina Don /// Ana kartin tim parametreleri fabrika degerlerine dondurdlur..

Katlarda kullanilan REVO Kat Seri kartlari ile haberlesme var ise ilgili kat kisminda “+” isareti
goralir.

Ayarlar menusine girmek icin gerekli sifre degisikligi islemi.
Degistir secenegine giris yapilinca SiFRE belirleme ekrani
cikar. Kumanda Karti ilk olarak sifresiz calisir.

Kabin kartindaki girisler aktif ise + isareti ile gosterilir. Bu sekilde kabin karti girislerini takip
edebilirsiniz. Giriglerin sirasi: 1-FT-A ,2-A16 ,3-A19 ,4-FT-B ,5-B16, 6-B19 ,7-804 ,8-805 ,9-500,
10-501,11-ALR ,12-FAN(ext) ,13-DIA(ext) ,14-812(ext) ,15-11(ext) ,16-12(ext)

Kabin kartindaki gikislar aktif ise + isareti ile gosterilir.
Cikiglarin sirasi: 1-A3 ,2-A5 ,3-FAN ,4-KL ,5-SRN ,6-ALR ,7-B3 ,8-B5 ,9-01(ext) ,10-ALM(ext)
11-DOB(ext) ,12-DCB(ext) ,13-FNL(ext) ,14-DIA(ext) ,15-AAL(ext) ,16-BUZ(ext)

UCM hatasi silmek i¢in giris tusuna bir kez basildiginda “>” isareti yanip sonecek daha sonra
hatayi silmek igin giris tusuna bir kez daha basiniz. “OK” yazisi ¢iktiginda silme islemi bitmis
olacaktir.

Ana karttaki 1.bolim girisler aktif ise + isareti ile gosterilir. Girislerin sirasi:
1-ML1 ,2-ML2 ,3-817 ,4-818 ,5-820 ,6-141,7-142 ,8-869 ,9-870,10-500,11-501 ,12-RGA,
13-DEP,14-YAN ,15-ITF ,16-RST

Ana karttaki 2.bolim girisler aktif ise + isareti ile gosterilir. Girislerin sirasi:
1-PRG1 ,2-PRG2, 3-KRC ,4-FRN ,5-DFI ,6-FLR ,7-BYP ,8-AUX ,9-120,10-125,11-130,12-135,
13-140,14-R ,15-S ,16-T

Ana karttaki cikislar aktif ise + isareti ile gosterilir. Cikislarin sirasi:
1-RU1 ,2-RU2 ,3-RF ,4-RH ,5-RY ,6-KAK ,7-SAK ,8-RP ,9-RT ,10-LIR ,11-OP1,12-0OP2,13-A3B
14-A3K ,15-BOS ,16-PTC

Ekranda kartin yazilim versiyonu ve yazilim versiyon tarihi gorulir.

[K-SES AYARLARI]

Ses modullinln kat ismini okuma sitili

*>Kat1l ///Katismini bildiren ses “KAT 1” diye seslendirir.

*> 1.Kata Geldiniz /// Kat ismini bildiren ses “1.Kat Geldiniz” diye seslendirir.
*>1.Kat /// Kat ismini bildiren ses “1. Kat” diye seslendirir.

Ses modullindn kat ismini okuma zamanin ayarlandigi parametredir.
*> Katinda /// Kat ismini katina vardiginda soyler.

*> Her Katta /// Kat ismini kabin yavaslamaya gegince soyler.

*> iptal /// Kat ismini okumaz.

Ses modullinin kat isminden dnceki uyari sesinin ayarlandigl parametredir.

*> Ding Dong /// Kat ismini (KO1:Kat Okuma Sitili) okumadan 6nce galan ses.
*> Agagi Ding, Yukari Ding Dong /// Kat ismini (K01:Kat Okuma Sitili) okumadan 6nce galan ses.
*> Yukari Ding, Asagi Ding Dong Kat ismini (KO1:Kat Okuma Sitili) okumadan 6nce galan ses.
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Ses modulliniin Gong Sesini calma sitilinin ayarlandigi parametredir.
*> Katinda /// Kat ismini katina vardiginda soyler.

*> Her Katta /// Kat ismini kabin yavaslamaya gecince soyler.

*> iptal /// Kat ismini okumaz.

Ses modull icin 2. sesi aktiflestirdigimiz parametredir.
*> Aktif /// Ses moduli 2. sesi aktiflestirir.
*> jptal /// Ses modiilii 2. Sesi iptal eder.

Ses modullnin ses siddetini ayarlandigl parametredir.
*>0....030

Ses modullinlin seyahat miizigini kag saniye ¢alacaginin ayarlandigi parametredir. 0 degerinde
seyahat mizigi ¢calmaz.
*>0....030

Ses modullinin asansoriin durum bilgisi okumasi saglar.
*> Aktif /// Durum bilgisi okunur. Ornegin Kapiacilirken “ Liitfen Kapinin éniinden cekiliniz”der.
*> iptal /// Durum bilgisi okunmaz.

Ses modiiliniin duraklarda hangi sesi seslendirecegini secilir. ilk duraktan baslayip “KAT 01” son
son duraga “KAT 24 ” (sistemde izin verilen durak sayisi 24) kadar hangi sesi oynatacagi segilir.
Sesler;

*> Zemin *> 1'den 31' kadar olan durak numaralari
*> Lobi *> Restorant
*> Otopark 1' den 5'e kadar *> Bodrum 1'den 5'e kadar
*> Teras *> Konferans Salonu
*> Spor Salonu *> Havuz
*> Ameliyathane *> Girig
[M-HIZ AYARLARI]

Hiz ayar atamalari sirasiyla (RF,RH,RY) réleleri gikisi. M01'den MO06' ya kadar parametre degerleri

[ Parametre ] [ Secenekler] [ Fabrika Degeri ]

MO1: Durus 000 000 M09: Baslangi¢ Pos 100
MO02: Seviyeleme 001 001 M10: 3.Hiz Mesafe 5000mm
MO03: Yanasma 000 000 M11: 2.Hiz Mesafe 2000mm
MO04: Revizyon 100 100 M12: 1.Hiz Mesafe 1000mm
MO5:Kuyu Ogrenme 100 100

MO06: 1.Hiz 100 100

MO07: 2.Hiz 110 110

MO08: 3.Hiz 010 010

[N-KABIN KARTI PROGRAMLANARBILIR GiRIiSLER]

Kabin kartindaki girislerin programlanabilmesi 6zelligi , arizalanan bir girisin degistirilerek kartin
kullaniminin devamina imkan tanir.

*>0-Kullaniimiyor
*>1-Fotosel A

*52-A16 Ornegin ; 1 numarali girig( Fotosel A ) arizalanir ise ;

*53-A19 NO01:Kabin Giris 01

*s4-Fotosel B >0-Kullanilmiyor olarak ayarlanir ve

*55.816 NO04:Kabin Giris 04 (Fotosel B kullaniimiyor ise)

*56-B19 >1-Fotosel A . _

%57.804 olarak ayarlanir. Bu durumda artik Fotosel A sinyaline 04 nolu

N girigsinden bakilir. Benzer sekilde tum girisler istenildigi
>8-805 sekilde programlanabilir.

*>9-500

*>10-501

*>11-Alarm
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[0-KABIN KARTI PROGRAMLANABILIR CIKISLARI]

Kabin kartindaki cikislarin programlanabilmesi 6zelligi ,arizalanan bir cikisin degistirilerek kartin
kullaniminin devamina imkan tanir.

*>0-Kullanilmiyor
*>1-A3

*52_A5 Ornegin ; 1 numaral gikig( A3) arizalanir ise ;

*>3.FAN 001:Kabin Cikis 01

*>4-KL >0-Kullanilmiyor olarak ayarlanir ve

*>5-GONG 007:Kabin Giris 07 (B kapisi B3 ¢ikisi kullaniimiyor ise )
*>6-ALARM >1-A3

*>7-B3

olarak ayarlanir. Bu durumda artik A3 ¢ikisina 07 nolu
cikistan bakilir. Benzer sekilde tum cikiglar istenildigi
sekilde programlanabilir.

*>8-B5

[P-Hizli Kurulum]

Asansor motorun tahrik tipinin secildigi parametredir. Segcenekler;

*> Diglili ~ /// Asenkron motor ile tahrik edilen asansér sistemlerinde segilir.
*> Diglisiz  /// Senkron motor ile tahrik edilen asansor sistemlerinde segilir.
*> Hidrolik /// Hidrolik tniteler ile tahrik edilen asansér sistemlerinde segilir.
*> Cift Hiz /// Cift hiz ile tahrik edilen asansor sistemlerinde segilir.

Asansér kumanda tipinin secildigi parametredir. Secenekler;
*> 1 Buton /// Kat cagri butonlarinin tek buton olarak baglandigi zaman secilir.
*> 2 Buton /// Kat ¢agri butonlarina 2 buton baglandigi zaman segilir.

Durak sayisi bu parametre ile belirlenir.
*> Seri tesisatta 2 ila 24 durak calisir.
*> Paralel tesisatta 2 ila 16 durak galisir.

Sayici Tipi ile asansoriin katlari algilayici sisteminin sec¢imi yapilr.
*> Enkoder Sayici

*> MO 2.magnet

*> MO 1.magnet

*> ML1-ML2 Sayici

Seviyeleme.
*> ptal

*>141-142
*> Enkoder

Kumanda kartinda kapi tipini sec¢tig§imiz parametredir.
*> Otomatik /// Otomatik kapilarda segcilir.

*> Carpma /// Carpma kapilarda segilir.

*> Carpma-Oto /// Yari otomatik kapilarda segilir.

Kat ¢agri butonlarin hangi sistemle ¢alisagina karar verilen paremetredir.

*> Paralel /// Revolution Seri Paralel Cevirici Karti ile dis kasetlerin paralel baglanti ile
toplandigi sistemdir.

*> Hazir Tesisat /// Revolution serisi 6zel dotmatriks dis kasetlerin kullanildigi sistemdir. Bu
sistemde kullanici dostu KONEL REVO seri tesisat tercih edilmelidir.

Kabin ici cagri butonlarin hangi sistemle ¢alisagina karar verilen paremetredir.

*> Paralel /// Revolution Paralel Kabin Karti ile kabin ici butonlarin paralel baglanti ile
toplandigi sistemdir.

*> Hazir Tesisat /// Revolution serisi 6zel Kabin i¢i Seri Butonyer Karti ile toplanan kabin ici
butonlarin kullanildig sistemdir. Bu sistemde kullanici dostu KONEL REVO seri tesisat tercih
edilmelidir.
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Kullanilan aski tipi ayari
*>1:1
*>2:1
*>4:1

Katlarda kullanilan miknatisin boyu
*>0...99 santimetre

Kullanilan makinanin disli orani ayari
*>0....99

Kullanilan makinanin kasnak ¢api ayari
*>0....99

Kullanilan enkoderin pals ayari;
*> 1024
*>2048

[HATA LISTESI]

Hata Adi: Kabin Haberlesme Hatasi

Hata Aciklamasi: Ana Kart ile Kabin Karti arasindaki Can-Bus hatti haberlesme yapmiyor asansér sistemlerinde segilir.
*Canl Can-Bus Hattini Kontrol Edin.

*Fleksbil kabloda canh ve canl kablolarinin sag ve sol yaninda GND gectiginden emin olun.

Hata Adi: Kat Haberlesme Hatasi

Hata Aciklamasi: Ana Kart ile Kat Seri Kartlari arasindaki Can-Bus hatti haberlesme yapmiyor.
*Can2 Can-Bus Hattini Kontrol Edin.

*Can2 Can-Bus hattinin sonundaki sonlandirma direncinin takildigindan emin olun.

Hata Adi: Kapi kapatma hatasi

Hata NO: Hata A.gI(.I?maS| Kilit bekle.rpe. s.ure5| sonun.da kapi kapanma limitine ulagmadi
*Kapi limiti(varsa) ve kapi kilidini kontrol edin.

03 *Kilit Bekleme Suresi(Bkz.B05) kontrol edin.

*Kabin kartinda Kapi kapatma A-B(A3-B3) rélelerini kontrol edin. )

Hata Adi: Kapi agma hatasi

Hata Aciklamasi: Kapi agma sinyali geldi fakat 120-125-130-135-140 kesilmedi.
*Kapi agma kapama baglantisini kontrol edin

*Kabin kartinda Kapi agma A-B(A5-B5) rdlelerini kontrol edin.

Hata Adi: Calisma bolge disi.

sELED) [0 Hata Aciklamasi: Asansor ¢alisma bolgesi disina gikt.
05 *Enkoder sinyalini kontrol edin.

*Kat miknatislarinin yerlesimini kontrol edin.

Hata Adi: Yiiksek Hiz Siire Hatasi.

Hata NO: Hata Aciklamasi: Harekette ,belirlenen siire iginde bir sonraki kata ulagilamadi.
06 *Yiksek Hiz Stresi (Bkz.B06) kontrol edin.

*Kat miknatislarinin dogru yerlestirildiginden emin olun.

Hata Adi: Yanagsmada ML1 ML2 HatasI.

Hata Agiklamasi: Siiriiklenme bélgesinde kat miknatisi bulunamadi.
*Miknatis yerlesimini kontrol edin.

*Rampa DO-D1-D2 (Bkz.102-03-04) degerlerini kontrol edin.
*Tekrar kuyu tanima yapin. )

| Hata Adi: Enkoder sayma hatasi.
Hata NO: Hata Acgiklamasi: Enkoder sayma hatasi.
08 *Enkoder baglantilarini kontrol edin.
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Hata Adi: Bolge disi kapi agma hatasi.

Hata NO: TS Aciklamasi: Kapi agma bélgesinde ML1- ML2 girisi yok.
09 *ML1-ML2 salterini kontrol edin.

*Kat miknatis yerlesimini kontrol edin. )

Hata Adi: Bolge disi kapi kapama hatasl.

Hata NO: WP Aciklamasi: Kapi kapama bolgesinde ML1- ML2 girisi yok.
10 *ML1-ML2 salterini kontrol edin.

*Kat miknatis yerlesimini kontrol edin. )

Hata Adi: Harekette 120 hatasi.
Hata NO: s Aciklamasi: Hareket halinde iken stop kesildi.
11 *Emniyet devre baglantilarini kontrol edin.

Hata Adi: Harekette 125 hatasl.
Hata Aciklamasi: Harekette dis kapinin emniyetinin kesilmesi.
*i¢ kapi baglantisini kontrol edin.

Hata Adi: Harekette 130 hatasi.
Hata NO: TS Aciklamasi: Harekette dis kapinin emniyetinin kesilmesi.
13 *ic kapi baglantisini kontrol edin.

Hata Adi: Dururken 120 hatasi.
Hata NO: s
S | Hata Acgiklamasi: Beklemede emniyet devrelerinin kesilmesi.
14 *Stop baglantilarini kontrol edin.

Hata Adi: KRC hatasi 1.
REICHV[OHN < °
S| Hata Aciklamasi: Hareket halindeyken kontaktor geri besleme algilandi.
15 *Kontaktorlerin kapal kontaklarini kontrol edin.

Hata Adi: KRC hatasi 2.
Hata NO: Eswmwen
s Hata Aciklamasi: Dururken kontaktor geri besleme kesildi.
16 *Kontaktorlerin kapal kontaklarini kontrol edin.

Hata Adi: UCM hatasl.
Hata NO: gyt Aciklamasi: Kapi agma bélgesinde kabin hareket etti.
17 *Miknatis girislerini kontrol edin.
*Kapi bolgesini kontrol edin. )

Hata Adi: UCM kontak hatasi dislisiz.
Hata Aciklamasi: Hareket halindeyken ve dururken fren sivicini kontrol eder.
*Fren sivi¢ baglantilarini kontrol edin.

Hata Adi: UCM kontak hatasi dislili.
Hata Agiklamasi: Hareket halindeyken ve dururken regiilatér bobin sivicini kontrol eder.
*Regllator bobinine ait sivi¢ baglantisini kontrol edin.

Hata Ad: i¢ kapi ve dis kapi emniyet devresi yok hatasi algilandi.

s EI=R\ (08 Hata Aciklamasi: i¢ kapi ve dis kapi emniyet devresi yok hatasi algiland.
20 *Kapi emniyet kontaklarini kontrol edin.

*Kapi limiti yok ise kapi kapama stresini (Bkz.C06) kontrol edin.

Hata Adi: Kapi kdpriileme hatasi

s 1R\ [@HY  Hata Agiklamasi: Kapi agma siiresi sonunda kapi acilmadi algilama hatasi.
21 *Kapi baglantilarini kontrol edin.

*Kap1 emniyet kontaklarini kontrol edin.

Hata Adi: Kapi képriileme hatasi.
Hata Aciklamasi: Kapilarda agilmama veya kapi emniyet devrelerinde kopriileme tespit edildi.
*Kapi agma-kapama gikislarini kontrol edin.
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37

www.konelsan.com.tr

HATA LISTELERI

REVO-LC

Hata Adi: Ust limit hatas!.
Hata Aciklamasi: Hareket halinde yukari Ust limit kesici 818 devreden ¢ikt.
*Ust limit makarali salteri kontrol edin.

Hata Adi: Alt limit hatas.
Hata Aciklamasi: Hareket halinde yukari alt limit kesici 817 devreden gikti.
*Alt limit makarali salteri kontrol edin.

Hata Ad:: inverter hatasi.
Hata Aciklamasi: DFI girisi pasif oldu inverter hatasi algilandi.
*Inverter ayarlarini kontrol edin.

Hata Adi: PTC sicaklik hatasi.
Hata Aciklamasi: Motor termistor hatasi algilandi.
*Motor isisini kontrol edin.

Hata Adi: Siire Asimi.
Hata Aciklamasi: Program islem siire asimi hatasi algiland.
*Sire ayarlarini kontrol edin.

Hata Adi: UPS kurtarma hatasi.

Hata Agiklamasi: Ups kurtarma maksimum siire (Bkz.H03) sonunda kurtarma gerceklestirilemedi.
*Ups gticlini kontrol edin.

*Kurtarma maksimum siresini kontrol edin (Bkz.H03).

Hata Ad:: Alt-Ust limit aktif.
Hata Aciklamasi: Alt ve Ust kesici limitler (817- 818) ayni anda kesildi hatasi algilandi.
*Makarali limit kesicileri (817-818) kontrol edin.

-

Hata Ad: Seviyeleme hatasi.
Hata Aciklamasi: Seviyeleme siiresi (Bkz.B32) icinde seviyeleme yapilamadi.
*Seviyeleme siresi (Bkz.B32) kontrol edin.

Hata Adi: ML1-ML2 yok hatasi.

Hata Aciklamasi: Kapi agma bolgesinde ML1-ML2 algilama hatasi
*Katta durdurucu (ML1-ML2) salterini kontrol edin

*Yavaslama rampalarini Rampa DO-D1-D2 (Bkz.102- 03-04) kontrol edin

Hata Adi: Asiri Yiik Hatasl.
Hata Aciklamasi: Asiri yiik durumunda olusan hata.
*Kabin i¢i yukunl ve asiri yiik sensor girisi(804) kontrol ediniz.

Hata Adi: Azami yiik hatasi.
Hata Aciklamasi: Azami yiik durumunda olusur.

Hata Adi: Hedef Kayboldu hatasi.
Hata Aciklamasi: Asansoriin gidecegi hedef kayboldu.
*ojik hata , tedarikgi firma ile gorusiin.

Hata Adi: Kalkista ML1-ML2 yok hatas.
Hata Agiklamasi: Asansoriin harekete baslayacagi zaman ML1-ML2 goriilemedi.
*Katta durdurucu (ML1-ML2) salterini kontrol edin.

Hata Adi: MO Sayici Hatasi.
Hata Acgiklamasi: MO Sayici Hatasl.
*MO girislerini ve miknatis yerlesmini kontrol edin.

Hata Adi: Dubleks Haberlesme Hatasi.
Hata Aciklamasi: Dubleks sistemde haberlesme hatasi.
*Can3 Can-Bus haberlesme hattini kontrol edin.
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Hata Adi: Hareket Yok Hatasl.

Hata NO: Hata Agiklamasi: Hareket komutu verildigi halde hareket gergeklesmedi.
38 *Hiz ve yon cikislarini kontrol edin.

*inverter ayarlarini kontrol edin. )

Hata Adi: 24V Besleme Hatasl.
REICHV[OHN
= Hata Aciklamasi: Besleme voltaji 19V’un altinda.
39 *24 volt besleme voltaji 6l¢liniz ve gikislarini kontrol edin.

Hata Adi: Diisiik Hiz Siire Hatasi.

Hata Aciklamasi: Yanasmada , belirlenen siire icinde kata ulagilamadi.
*Dusuk Hiz Stresi (Bkz.B07) kontrol edin.

*Kat miknatislarinin dogru yerlestirildiginden emin olun. )

Hata Adi: Faz Sira Hatasl.
Hata NO: Eswww
= Hata Aciklamasi: RST yiiksek voltaj girislerinin sirasi hatal.
41 *RST yiksek voltaj girislerinin sirasini kontrol edin.

Hata NO: Hata Ad:: Eksik Faz Hatasl.
47 Hata Aciklamasi: RST yiksek voltaj girislerinde eksik faz var.
*RST yiiksek voltaj girislerini kontrol edin.

Hata NO: BLEE Adi: Harekette 135 hatasl.
Hata Aciklamasi: Hareket sirasinda ic kapi agildi.
*135 yiiksek voltaj girisini kontrol edin.

43

Hata Adi: Harekette 140 hatasl.
Hata Aciklamasi: Hareket sirasinda i¢ kapi agildi.
*140 yiiksek voltaj girisini kontrol edin.

Hata Adi: Hata 45 Reserved.

Hata Aciklamasi: Ayrilmis.
* Ayrilmis.

Hata Adi: Hata 46 Reserved.

Hata Agiklamasi: Ayrilmis.
* Ayrilmis.

Hata Adi: Hata 47 Reserved.

Hata Agiklamasi: Ayrilmis.
* Ayrilmig.

SEYSN \[of Hata Ad:: Hata 48 Reserved.

Hata Aciklamasi: Ayrilmis.
48 *Ayrilmig.

Hata NO: RREE Adi: Yukari Kat Hata.
49 Hata Agiklamasi: Asansor katini bulmak igin yukari hareketi sirasinda kati bulamad.
*Kuyu miknatis yerlesimini ve 817- 818 sinyal girislerini kontrol edin.

Hata NO: Hata Adi: Hata 50 Reserved.

Hata Agiklamasi: Ayrilmis.
50 * Ayrilmis.
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