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[GENEL OZELLIKLER]

REVO DOOR trafosuz tam otomatik kapi karti 24V Maksimum 100W rediktorli asansor
kapi motorlarini sirmek igin tasarlanmis, yuksek konforlu kapi kontroli ve gelismis
ozellikleri ile farkh asansor kapi uygulamalarinda kullanabileceginiz kapi kartidir.

»REVO DOOR kapi karti donanim olarak 4 bdlge motor kontroli ve ylksek ¢ézunarlukla
enkoder girisi ile motorun tam kontrollinu saglar.

»Yaziliminda limit salteri gerektirmeyen yapisi ile rampa ve normal seyirde sarsintisiz ve
yuksek konforlu ¢calisma algoritmasi bulunur.

»Kumanda kartlarina Kapi Tam Agik (OPEN RL (A16)) Kapi Tam Kapali (CLS RL (A19))
Kapida Hata Var (FAULT) cikis sinyallerini verebilir.

»Aku girisine baglanacak 12 voltluk akll veya harici glic kaynagi ile elektrik kesintilerinde
calisabilme.

»Sikisma algilandigi zaman sesli ikaz ile kapiyi geri agar ve sikisma bélgesinden yavas
hizla gegerek yolcularin ve kapilarin zarar gérmesi engellenir.

»Menuye erigim yetkilendirilmistir. Parametreleri 6zel ayarlar mentsu veya kisitl ayarlar
menisinden yetkiye gére degistirebilirsiniz.

»Ozel ayarlar meniisiinden motor rediiksiyon orani, motor devri, tahrik kasnak gevresi, kasik
acma boélgesi gibi uygulama esnekligi saglayan parametreleri girilebilirsiniz.

»Kisith mentden hiz, rampa, sikisma ayarlarini yapabilirsiniz.
»Acma/Kapama sayaci, hata sayaci cihazin hafizasinda tutulur.
» Tirkge ingilizce dil destegi vardir.

»Cihaz Uzerindeki tus takimi ile sistem parametreleri ayarlanabilir.
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Giris Beslemesi Voltaji |/ 100-240VAC , 50Hz

Maksimum Gii¢ Harcamasi |/ 10W (kontrol devresi) + Motor giicii
Besleme Devre Korumasi / Sigorta korumali (4A 5x20 Cam sigorta)
Motor Gerilimi | 24VvDC

Motor Gikis Akimi | Maksimum 8A

Motor Kontrol Sekli | 4 Bélge Kontrol (Full-Bridge)

Motor Korumasi | Asiri Yiik ve Kisa Devre Korumali
Enkoder Tipi | 2 Kanal Artimli Enkoder (Tek Kanal ile Galismaz)
Enkoder Cozunurluga |/ 100 - 2048 Pals Arasi Enkoderlerle Galigir
Enkoder Voltaji | +5VDC

Cikis Sinyali Hata (FAULT RL) | Kapi Sikigti Gikigi

Cikis Sinyali Kapal (CLS RL) | Kapi Tam Kapali Cikig|

Cikis Sinyali Acik (OPEN RL) | Kapi Tam Agik Gikisi

Cikis Sinyal Tipi | Réle Kontak Cikisli Maksimum 3A, 250VAC
Girig Sinyal Tipi / 100 veya 1000 (24 VDC)

Girig Sinyali OPEN | Kapi Ag Sinyali (A3) 24VDC

Girig Sinyali CLOSE | Kapi Kapa Sinyali (A5) 24 VDC

Giris Sinyali NDG | Kapi Yavag Kapa Sinyali 24 VDC

Giris Sinyali FC | Fotosel Sinyal Girigi 24 VDC

Girig Sinyali LIR1~LIR2 | Pompa Girisi 190VDC

Akl Beslemesi | 1 adet 12V/1.2Ah akii

Araylz | 2X16 Karakter LCD ve 4-lti Buton ile Kontrol
Araytiz Dili | Tirkge ve ingilizce

Sesli Ikaz | Buzzer ile Uyari

Kapi Calisma Boyutu / 50 cm — 300 cm

Motor Guici |/ Maksimum 100W

Kapi Agma/Kapama Hizi | 15 cm/s =75 cm/s

Kapi1 Agma/Kapama Yavas Hizi / 2 cm/s — 15 cmis

Boyutlar |/ 126 x 230 x 40 mm (En x Boy x Y ikseklik)

[iLK KURULUM ve TANITMA]

» AC besleme, Enkoder/Motor, Kapi kumanda girislerinin ve Rdéle ¢ikislarini baglantisini
yapiniz. Kartin solunda bulunan ON/OFF digmesinden karti enerjilendiriniz. Kart
calistiginda LCD ekran aktif olacak ve kirmizi ve yesil ledler aktif olacaktir. Aksi durumda
4 amper sigortayi ve baglantilarinizi kontrol ediniz.

» Tum baglantilari kontrol ettikten sonra ana ekranda ESC tusuna basih tutarak kapi boyu
tanimayi aktif edebilirsiniz.

www.konelsan.com.tr
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AC Besleme Giris Terminali

LINE - 220 VAC Besleme Faz girisi o—(mune o
PE : 220 VAC Besleme Koruma Topragi girisi o—(m PE =
NOTR : 220 VAC Besleme Notr girisi P
o—(m NOTR
Roéle Cikis Terminali 100
FAULT : Kapi sikismasi rélesi normalde agik kontak
CLOSE RL : Kapi kapali rélesi normalde agik kontak  sikisma/Hata o—(m FAULT -
OPEN RL : Kapi acik rélesi normalde agik kontak p—O0—(m FAULT ™
>
— 1 o <
A19 Kapali Limit R 8
—O—(ml CLS RL 3
[
A16 Agik Limit moPeNRL
+—O—( 'l OPEN RL
Enkoder/Motor Terminali
A : Enkoder darbe giris terminali (A+ kanal)) [ —©°—(® 4 »
B : Enkoder darbe giris terminali (B+ kanali) 5 J
GND : Enkoder icin (=) besleme o)
+5VDC  : Enkoder igin +5V besleme o—(maeno  Q
M- : Motor Cikis Ugu . 4
M+ : Motor Cikis Ugu ovee ?D_C
M- o
=
M+
CANBUS Baglanti Terminali
CANH : CANBUS Data(+) O—(iml CANH @
GND : CANBUS igin 24 VDC (-) ug o—(ml GND o
CANL : CANBUS Data(-) Z
.. . . O—(m CANL ©
Kapi Kumanda Girig Terminali 1000 vada 100
COM : Girig sinyalleri igin ortak ug 100 yada 1000 Y o (micom
NUDGE : Katta sinyali girisi | y
FOTOSEL : Fotosel sinyali girisi «——o—(mnoe
CLOSE : Kapa sinyali girisi FTAg— oo —(mrc
OPEN : Ag sinyali girisi > =
LIR1 : Pompa sinyal girisi A% (mcLose 2
LIR2 : Pompa sinyal ortagi A3 4 oo o (moPEN =
KOPRU DIYOT e« o——o—(miRri
1000VAC
30A/24VDC ——————o—(mLRr
Akii Besleme Girisi _
-12V : AkU negatif girisi -12v 3
+12V : Akl pozitif girisi v Q
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REVO DOOR Tus Takimi Uzerinde 2-satir 16-karakter LCD gésterge
ve 4-tus klavye bulunur.

© 00 ¢

Tus Takimi

Tus Fonksiyonlari

@Mem‘]ye Giris Yapilir/Basili Tutularak Kapi Aglilir/ Parametreler Arasi Gegis Yapllir.
@Kapl Boyu Ogrenme Yapilir/ Basili Tutularak Kapi Acilir/ Parametreler Arasi Gegis Yapllir.
OEkranIar Arasi Gegis Yapilir/ Parametre Degeri Artirir/ Ment Cikisi Ayarlari Kaydeder.
OEkranIarAraS| Gegcis Yapilir/ Parametre Degeri Azaltir/ Menu Cikisi Ayarlari iptal Eder.

[AciLis EKRANI]

ik agilig ekrani. Kapat bilgisi geliyorsa kapi kapanma yéniinde hareket eder.
Eger Kapa sinyali gelmiyorsa kapi kapanir ve komut bekler.

P : Kapinin pozisyonu, V kapinin hizini belirtmektedir. Alt ekran ise kapi
durumunu agiklamaktadir. Bu ekranda iken 3sn menii ENTER tusuna basilir
ise ayar menustune girilir. Bu ekranda iken 3sn boyunca meni ESC tusuna
basilirsa TANITMA moduna girilir.

Giris sinyal komutlarinin algilandigini belirten ekran. Giris varsa X ile belirtilir.

Kart Gizerindeki butonlar ile agma kapama islemi yapar.
Menu Sol tusu ile karta agma komutu verilir.
Meni Sag tusu ile karta kapatma komutu verilir.

Kapi kartinin ilk ¢alistirildigr andan itibaren toplam kag kez agma/kapama
yaptidi bilgisi galisma sayaci ekraninda gosterilir.

Kapi Kartinin o andaki DCBUS gerilimini Volt cinsinden bildirildigi ekrandir.

Kapi Kartinin o zaman kadar karsilastigi hatalarinin toplandigi sayidir.

www.konelsan.com.tr 4
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[MENUYE GiRig]

Menduye giris icin ENTER tusuna 3 saniye basili tutunuz ve genel mentye giris yaparlir.
ENTER ve ESC tuslari ile parametreler arasi gegis yapilir. Ok isaretleri ile parametre
degerleri degistirilir.

Uretici ayarlarina girebilmek igin SWITCH kapali konumda (OFF) olmalidir. Yukari ve Asag!
y6n oklarina beraber basili tutarak SWITCH agik konuma (ON) getirilmelidir. Bu mentide
"ENCODER PALS", "DISLI ORANI 1" ve "TEKER CEVRESI" gibi parametreler menide
g6randr olacaktir.

[MENOULER]

Meni dil segenegi ekrani. Degistirmek icin Yukari butonuna veya asagi
butonuna basiniz.

Hiz ayari ekrani. Bu ekranda Fabrika yavas, Fabrika Hizli ve Fabrika
Normal hiz degerlerini de segilebilir.

Kapi agma yoniinde ylksek hiz parametresidir. Parametrenin dogru
isleyebilmesi igin motora ait parametreleri dogru girilmesi gerekir.

Kap1 agma yoniinde yavas bdlgesindeki hiz parametresidir.

Kapl agma yonunde yavaslama noktasina kadar hizi orantili azaltma
parametresi. Duslik degerlerde kapida titreme gorulur.

Kapi agma ydnunde acilmaya yaklasinca yavas hizda gidecegi yol
parametresidir.

Kapi kapama yéniinde yiiksek hiz parametresidir. Parametrenin dogru
isleyebilmesi icin motor bilgilerinin dogrulugundan emin olunuz.

Kapi kapama yéniinde yavas bolgesindeki hiz parametresidir.

Kapi kapama yénlnde yavaslama noktasina kadar hizi orantili azaltma
parametresi. Dusik degerlerde kapida titreme gorulir.

www.konelsan.com.tr 5
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Kapi kapama yonlinde agilmaya yaklasinca yavas hizda gidecegi yol
parametresidir.

Kapinin baski algilama parametresidir. Deger yikseldikge engel
gordugunde uygulanacak baski kuvveti artacaktir.

Ac¢ma yoniunde yaydan kaynakl ekstra kuvvet degeri ayarlanabilir.

Kasik bélgesinin boyu girilir. Bélge degeri dogru girilmezse kasik kapama
ve agma iglemleri diizenli calismaz.

Kasik agarken uygulanacak hiz dederi parametresidir.

URETICI

Kasik kaparken uygulanacak hiz degeri parametresidir.

Kapi tam agikken uygulanacak baski parametresi. Deger yukseltildikge
uygulanan baskida artacaktir.

URETICI

Kapi tam kapali iken uygulanacak baski parametresi. Deger yukseltildikce
uygulanan baski da artacaktir.

Kapi tanima modunda uygulanacak hiz parametresi. Motor enkoder ve
akim degerleri bu parametre degeri ile hesaplanmaktadir.

*>Ac¢/Kapa Sinyali: Ag sinyali ile acar, kapa sinyali ile kapatir.
*>Kapa Sinyali: Kapa sinyali ile kapatir,sinyal yokken kapi agilir.

URETICI

*>Kapali: Demo modu uygulanmaz.

*>Yavas: Demo modunda kapiyl agma kapama siresi uzundur.
*>Normal: Demo modunda kapiyl agma kapama siresi normal siirededir.
*>Hizli: Demo modunda kapiyr agma kapama suresi kisadir.

www.konelsan.com.tr 6
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URETICI

Enkoder pals orani. Bu parametre motor hizini etkiler. Eger tanitma
modunda hiz ve boy degeri yanlis ise kontrol edilmesi gerekir.

URETICI

P kontrol parametresidir. Deger arttikga motorun titremesi artar. Hiz
degerlerine keskin artislar gozlenir.

URETICI

| kontrol parametresidir. Deger arttikga motorun salinimi artar. Hiz
degerlerine erisim suresi arttig1 gozlenir.

URETICI

Motor enkoder orani 1. Hiz hesaplamasini etkileyen bir parametredir.
Standart enkoder orani 15:1 veya 3000:200 dur.

URETICi

Motor enkoder orani 2. Hiz hesaplamasini etkileyen bir parametredir.
Standart enkoder orani 15:1 veya 3000:200 dur.

URETICI

Eger 1 yapilirsa agma kapama sayaci ekrani sifirlanacaktir.

URETICI

Eger 1 yapilirsa agma kapama sayaci ekrani sifirlanacaktir.

*>Normalde Acik : Limit kontaklari (CLS RL ,OPEN RL) acik konumda
bekler, bilgi gelince kapali konuma geger.

*>Normalde Kapali : Limit kontaklar (CLS RL ,OPEN RL) kapali
konumda bekler, bilgi gelince agik konuma geger.

URETICi

*>Normalde Acik : Sikisma kontag! (FAULT) agik konumda bekler, bilgi
gelince kapali konuma gecer.

*>Normalde Kapali : Sikisma kontagi (FAULT) kapali konumda bekler,
bilgi gelince agik konuma geger.

URETICI

*>Normalde Agik : AC/KAPA (OPEN/ CLOSE) Sinyal girisleri aktif olunca
(100/24VDC gelince) komut alir.

*>Normalde Kapali : AC/KAPA (OPEN/ CLOSE) Sinyal girisleri pasif olunc:
(100/24VDC kesilince) komut alir.

URETICI

*>Tam Otomatik : Kasik mekanizmasi ve hiz degerleri devreye girer.
*>Sadece Ig : Kasik mekanizmasi algilanmaz ve hiz degerleri devreye
girmez.

URETICI

Acgma Kapama komutuna kapi motoru ters tepki veriyor ise bu
parametreden kontrol edilir. Bu parametre degistirilirse enkoder yonude
kontrol edilmelidir.
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Motor dogru yénde ama boy ve hiz degerleri degismiyorsa enkoder A-B
uclari tersdir. Yazilimdan enkoder yéni degistirilebilir.

Eger parametre degerlerinde anormal ¢alisma ve ¢ok fazla degisiklik
yapiimis ise bu parametreden parametre degerlerini fabrika degerlerine
déndurebilirsiniz. Yukari ok isaretine basarsaniz onay penceresi agilir.

Onay penceresinden fabrika ayarlarina donmek igin Evete , fabrika
ayarlarindan ¢ikmak igin hayira basiniz.

Yonetici olarak girildiyse gérilir. Yukari butonuna basilinca kaydeder ve
cikar. Tekrar meniiye girdiginde kisith menu girisi yapilir.

[GENEL UYARILAR]

»Kapi motoru rediktorli 24V ve enkoderli olmalidir. Motor Guicti maksimum 200W olmalidir.
200W Uzeri igin firma ile irtibata geginiz.

»Motor ¢evrim orani ve enkoder degerleri dogru girilmelidir. Tanitma modunda boy veya hiz
hatalari varsa bu parametreler meniiden degistirilmelidir.

»Baski kuvveti asiri artirlmamalidir. Ciddi yaralanmalara sebebiyet vereceginden firmamiz
sorumlu tutulamaz.

»Giris sinyalleri OPEN CLOSE FS NDG 28V u asmamalidir

»Giris sinyali LIR1-LIR2 190VDC yi agsmamalidir
[6ZEL ALGORITMALAR]

»Sikisma protokolii: Geleneksel yontemde kapi engelle karsilastiginda PI algoritmasi yani
hedeflenen hiza gére gerilimi artirmak isteyecektir. baski kuvveti buytk secilirse bu engeli
hi¢ gérememesine sebep olacaktir. Bu aradaki engele maksimum kuvvet uygulanmasi
anlamina gelir. Konel kapi kartinda engeli algiladigi anda kapi en dusik hizda ¢alismak
ister. Burada eger engeli asabiliyorsa dusuk hizda kapiyl kapatmaya gider. EGer dusuk
hizda da engel asilamiyorsa kapi kendini geri agar ve sesli uyari ile tekrar kapatmaya gider.

»Sikisma algilanan nokta hafizaya alinir. Bu bélgeye tekrar geldiginde yavas hizda gegmek
ister. E§er gecerse normal ¢alismasina devam eder ve sesli uyariyi bitirir.

»Kaslk bdlgesinde galisirken gelistirilen kasik kapatma algoritmasi sayesinde kayista
olusan gerilme ve yipranmalarin 6nine gegilir. Burada kasik agma ve kapama hizlari iyi
ayarlanmalidir.

»Motor ve enkoder yoénleri ters bagli ise mentden bunlarin yonleri yazilimsal olarak
degistirilebilir.

»Kapi 0 pozisyonunu okudu ama 0 noktasina ulagsmadi ise agilmaya devam edecektir.
Burada agma yavas hizi uygulanir. 0 bélgesine gelip kapi dayandiginda akim ve enkoder
bilgisi ile kartin referans almasi gereken 0 noktasi tespit edilmis olur. Bunun ile kapida
olusan ayarlarin kaymasi 6énlenmis olacaktir.

www.konelsan.com.tr
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»Enkoder arizasina gectiginde kapi yavas hizda hareket ederek kapanir ve acilir.
Kapanma ve agilma aninda sesli uyari vermektedir. Enkoder arizasi giderilirse kapi normal
¢alisma moduna dénecektir.

»Klasik kontrol sistemlerinde, kartin enerjisi yokken kapi elle hareket ettirilirse motor elektrik
Ureteceginden kartin Gzerinde bulunan malzemeleri arizalandiracaktir. Konel kapi karti
bunun Gzerinde de basarili bir arge ¢alismasi yaparak énlemlerini almistir.

[KAPI ACMA SEYIR PARAMETRELERI]

N
N Hiz(cmis) Kapi Agma Zaman/Hiz Gizelgesi
Agma Hizi
Kasik Bolgési Kasik Bolgesi
na Hizi Agma Yavas Hizix <>
>
> D Zamen (s)
Agma Rampa Boyu Agma Yavas Yolu )
( ACMA HIzI Kapinin agma sirasinda ulasacagi en yiksek hizdir. J
( ACMA YAVAS HIZI Kapinin agma sinir tamponuna varmadan énceki hizidir. J

ACMA RAMPA BOYU  Kapinin hizlanirken (dustk hizdan yiiksek hiza) ve yavaslarken (ytksek hizdan ‘
disuk hiza) yol alacagi mesafedir.

( ACMA YAVAS YOLU Kapinin yavas hizda agma sinir tamponuna kadar alacagdi yolu belirler. J
| KASIK AGMA HizI KasIgin agma hizidir. ]
( KASIK BOLGESI Kasigin tamamen agilabilmesi ve kapanabilmesi icin gerekli olan mesafedir. J
[KAPI KAPAMA SEYIiR PARAMETRELERI]
f N Hiz(cms) Kapi Kapanma Zaman/Hiz Gizelgesi )
Kapama Hizi
Kagik Bolgesi
Kapama <>
Yavas Hizi =TI Kasik Kapama Hizi
P L— <P2;;-)>ama Zam,an (s)
Kapama Rampa Boyu yavas yolu )

KAPAMA HIZI Kapinin kapamasirasinda ulasacagi en yiksek hizdir. J

KAPAMA YAVAS HIZI  Kapinin kapama sinir tamponuna varmadan énceki hizidir. J

KAPAMA RAMPA Kapinin hizlanirken (distk hizdan yiksek hiza) ve yavaslarken (yuksek hizdan ‘
BOYU dusuk hiza) yol alacagi mesafedir.

KASIK KAPAMA HIzI Kasigin kapanma hizidir.

( KAPAMA YAVAS YOLU Kapinin yavas hizda kasik bélgesine kadar alacagi yolu belirler.

KASIK BOLGESI Kasigin tamamen acilabilmesi ve kapanabilmesi igin gerekli olan mesafedir.

www.konelsan.com.tr
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bilgisi gelmiyor. Led g&stergeler
aktif degil.

(s P
Enerji Veriliyor ama ekran ve motor

*> Sigorta atmis olabilir.
*> Bazi ledler aktif bazilari aktif degilse kartin beslemesi zarar
goérmas olabilir.

/Enerji veriliyor, ekran ve ledler aktif
fakat motor hareket etmiyor.

*> Motorun kablolarini kontrol ediniz.
*> Motor hiz bilgilerini kontrol ediniz.
*> KP ve Kl parametrelerini kontrol ediniz.

/Kap| kontrolsiiz hareket ediyor
ve hizli agip kapatiyor.

*> Enkoderin bagl ve ¢alisir oldugundan emin olunuz.
*> Motor ve Enkoder yonlerini kontrol ediniz.
*> KP ve Kl parametrelerini kontrol ediniz.

Kapi bazi katlarda yavas acilyor ise.

Kattaki dis kapi mekanizmasi zorluyor olabilir. Sikisma protokolu devreye
giriyordur. Bunun icin sikisma parametre degerini artiniz. Eger her katta
ara ara bu ariza veriliyorsa tanitma islemini yenileyiniz ve parametre
degerlerini %20 oraninda artiriniz.

/Kapl kasik kapatirken buzzer sesi
otlyor ve kapi geri aglyorsa.

*> Kaslk boélgesi parametresinin degerini kontrol ediniz.
*> Kasik kapama ve agma hizini artiriniz.
*> Sikisma parametresini artirabilirsiniz.

[Buzzer sesi neyi ifade ediyor.

Kesikli buzzer sesi sikisma algilandidinda verir. Kapiyl agar sonra tekrar
kapatmaya caligirsa bu ses duyulur. Enkoder arizasinda ise bu ses sik
aralikh olarak ve kapi yavas hizda kapatmaya gider. Bu kapinin tanitiima-
masindan veya sikisma parametrelerinin degistiriimesi ile ¢ozulebilir.

/Kapl hareket ediyorken veya
tanitma modunda pozisyon bilgisi
alinmiyors.

*> Enkoder baglantisina ve yéniini kontrol ediniz.
*> Motor yénuini kontrol ediniz.

/'Acil Durumda Calisma

Acil durumlar igin AKU+ ve AKU- uglarina 12VDC olacak sekilde seri bagli
1 aku baglanabilir. Kartta normal besleme oldudu siirece akuler sarj
edilecek dolu olarak tutulacaktir. Enerji kesilmesi durumunda akdler
devreye girecek ¢alisma surdurilecektir. Akuiden galismada dikkat
edilmesi gereken konu akdler bittiginde ya da motoru besleyemeyecek
duruma geldiginde ¢alisma duracaktir.

/Yangm Durumu ve NDG sinyali ile
Calisma

Yangin durumunda NDG sinyali ile aktif hale getirilen Nudging modu,
fotosel kesik olsa bile kapinin yavas yavas kapanmasini saglar. Bu islem
sirasinda kart ayni zamanda sesli uyari (kesik kesik beep) verir. Bu
sayede kabin hareket edebilir duruma gelir. Bu modda amag kapiniin agik
tutulmasini énlemektir.

www.konelsan.com.tr
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